Acrel

370 XM mARS

Intel | igent stromgivare | BA-
serien Intelligent stromgivare | BA-

serien

Instal lationsmanual V1.0
Instal lations— och driftsinstruktion V1.0

Ankerui Electric Co., Ltd.



bekrifta

Alla rattigheter forbehalls, utan skriftligt tillstand fran
foretaget, nagra stycken och kapitel i denna handbok far inte
extraheras, kopieras eller reproduceras eller spridas i nagon form,
annars ska alla konsekvenser bidras av gidrningsmannen.

Foretaget forbehdller sig alla lagliga rattigheter.

Foretaget forbehdller sig rdtten att dndra produktspecifikationerna som

beskrivs i manualen utan foregdende meddelande. Innan du gor en



bestdllning, kontakta din lokala agent for nya specifikationer for

denna produkt.
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1 Oversikt

Den intelligenta stromsensorn i BA- serien tillampar principen om elektromagnetisk induktion
for att mata AC-strommen i elnatet 1 realtid. Den anvander konstantstrom och linjar
kompensationsteknik for att isolera och omvandla den till en standard DC-signalutgang, eller
genom RS485 - granssnittet ( Modbus-RTU- protokoll ) for att overfora matdata . DC24V eller 12V
saker spanningsforsorjning, kan anvandas i stor utstrackning inom industriella automationsfalt.
BASOL(IT)-AI ar en AC—felstromstransformator, som huvudsakligen detekterar lackstrommen i det
elektriska systemet. Den kan nar som helst forsta tillstandet hos elektriska ledningar och

utrustning och forhindra brander och andra olyckor orsakade av lackage.

Utseendet dr uppdelat i ett stycke och delad typ, som visas i figur 1 och figur 2.
1 Oversikt

Den intelligenta stromsensorn i BA-serien anvénder principen om elektromagnetisk induktion for att mita
vaxelstrommen 1 elnétet i realtid och anvinder konstant strom och linjar kompensationsteknik for att isolera och
omvandla den till en standard DC-signalutgang, eller genom RS485-granssnittet ( Modbus-RTU-protokoll) for att
overfora mitdata. DC24V eller 12V sidkerhetsspanning stromforsorjning, kan anvéndas i stor utstrickning inom
omradet industriell automation. BASOL(II)-Al 4r en AC-reststromstransformator, som huvudsakligen uppticker
lackstrommen i det elektriska systemet, kan forsta statusen for elektriska kretsar och utrustning nér som helst och

forhindra briander och andra olyckor orsakade av lickage.

Formen har ett stycke och delad typ, som visas i figur 1 och figur 2.

W M

bild 1 Integrerad konturritning 2 Delad form
Figur 1 En bit form Figur 2 Split-typ form

2 Produktnummer
2 Produkt modell

BA [ () -0/ 0 - [ []

L—— Struktur: Ingen — i ett stycke
F—split typ

Typ: Ingen —— Genomsnittlig médtning
T——Sann effektiv vidrdemdtning
C- —RS485 kommunikation
Utgang: I-— Likstrom sdsom DC4 -
20mA
V- - DC-spénning

sdsom DCO -5V ingang: Al-

= enfas vixelstrom




Perforeringsstorlek:
b 20

(Fnhet: mm ) 50 , 50L- - &
50Ankerui

sandarseriekod

20— -



BAO () -O0/0 -0

r{m

F-split utan ett stycke

Typ: Ingen - Genomsnittlig métning
T--Sann effektiv vardemétning C--
RS485- kommunikation

Utging: [--DC - strom sdsom DC4-20mA

V--DC- spéanning sasom DC0-5V

Ingang: Al--Enfas vixelstrom

Perforeringsstorlek : 20--p20

(Enhet: mm ) 50,50L--p50

Acrel sidndare seriekod

3 Produktspecifikat

ioner
3 Produkt
specifikationer
HARZH index
Tekniska parametrar Index
Noggrannhetsklass Niva 0,5
Noggrannhetsklass Klass 0,5
Strém AC 0,5A, 50A, 200Aosv. ACO~ (05"
‘ BA20(11)-Al 200) A
N"fﬁml Strom AC 0,5A, 50A, 200A, etc. AC 0 ~ (0,5 ~ 200)A
N Strém AC 60A, 300A, 600A,etc. ACO ~ ( 60~
;?izﬁi BASOD-AT 1600 ) A Strsm AC 60A, 3004, 600A, ete. AC 0 ~
. N (60 ~ 600)A
stiga vérde - -
b BASOL(II)-AI /ik)tuil ACO0,1A, 1A Vintapa ACO ~( 0,1 ~
inmatn R
ing Strom AC 0,1A, 1A, etc. ACO ~ (0,1 ~ 1A
Overbelastning Kontinuerlig 1,2 gdnger, momentan
Overbelastning strom 10 ganger /1S Kontinuerlig 1,2 ganger,
momentan strom 10 ganger/1S
absorberad kraft <IVA
Absorberad kraft
25Hz "~ 800Hz, speciellt lamplig for
frekvenssvar . . R . ~
Frekvenssvar industriella frekvenstilldmpningar 25Hz
800Hz, sérskilt [amplig for industriella frekvenser
tillfallen
nominellt virde DC4 "~ 20mA,eller 0" 20mA, 0" 5V, 0"
Nominellt véirde 10V ?ete.
DC4~ 20mA, or0" 20mA, 0 5V,0"
. 10V? etc.
Utgdn DC12V Vid stromforsorjning,
5 stromutgang <250Q DC24V Vid
Utg:ln Belastningsmotst stromforsor jning ar
g and stromutgangen <500Q2,
Belastningsmotstén spanningsutgangen ar >1KQ
d Nér DC12V stromforsorjning dr stromutgangen
<250Q
Nér DC24V stromforsorjning ar stromutgangen
<500Q, Nir spanningsutgangen dr >1KQ

3



kommunikation RS 48 5Granssnitt /Modbus-RTU®
Kommunikation R S48 5 in terface/Modbus-RTU
Respons tid
ReIs)pons tid <400ms
Strom Spanning DC 12V eller
forsd Spénning 24V DC 12V
rjnin eller 24V
g Energiférbruknin <1W
Strom g
forsorj Energiforbrukning
ning
Isoleringsresistans > 100MQ
Isoleringsresistans
Tryckhal1fasthet Mellan in /utgang och stromforsérjning
Tryckhallfasthet 2.0KV/1min, 50Hz Mellan in/utgéng och

stromforsérjning 2.0KV/1min,




50 Hz
Temperatur -10°C ~ +55°C, <400ppm/°C
koefficient -10 C~ +55C , < 400 ppm/ C
Temperatur koefficient
temperatur Fungerar: -10°C ~ +55°C Lagring: -25°C ~
Milj Temperatur +70°C
oMil Arbete: -10 'C~ +55 °C Lagring: -25 'C~ +70 C
i fuktighet <93%RH, ingen kondens, ingen fratande
Fuktighet gasplats
- < 93%RH, ingen kondens, ingen fritande gasplats
hojd over havet <2000m
Ho6jd 6ver havet
Installationsmetod TS35 styrskena, eller fdst pd skapet med
Installationsmetod skruvar
TS35 skena, eller anvind skruvar for att fixera skapet

Obs: O 0~ 10V utgang ar endast lamplig for DC24V stromforsorjning;

@Kommunikationsfunktionen ar valfri.
Obs: (@O 0~ 10V-utging ir endast limplig f6r DC24V-strom tillforsel;
@ Kommunikationsfunktionen &r valfri.
4 Utseende och installation
4 Form och installation

4.1 Integrerad ( Enhet mm )
4.1 En bit form (Enhet: mm)

BA20(I)-AI/I(V) BAS5O(II)-AI/I(V) , BASOL(II)-AI/I(V)
42 Delad typ
4.2 Delad form




BA20(I)-AVI(V)-F BAS50(II)-AUF , BASOL(I)-AI/I(V)-F



4.3 Terminaler och ledningar

4.3 Terminaler och ledningar
4.3.1 Stromforsorjning och analog utgéng

4.3.1 Stromforsorjning och analog utgang

E i § HIRBMAZF L

Current input hole

Indicator

1 —+ Nataggregatets positiva pol (observera att stromforsorjningens positiva och negativa
poler inte kan kopplas omvant)

2 ———- Negativ pol pa stromforsorjningen

3 —— OUT- Analog utgang negativ

4 —— OUT + analog utgang positiv

1 —— + Den positiva polen pa stromforsorjningen (observera att den positiva polen och den negativa polen pa

stromforsorjningen inte kan vara omvént)

2

Negativ makt tillférsel
3 —— OUT- Analog utgang negativ
4 —— OUT+ analog utgéang positiv

4.3.2 485 Kommunikation och ndtverksport



4.3.2 485 kommunikation och nétverksport
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For delad installation definieras ndtverksportarna i foljande tabell:

21 22

e
[o%s)
o
L’SP
A B

Vid delad installation &r den specifika definitionen av nétverksporten foljande:

1 2 3 4 5 6 7 8
reserve Transformatorsignali reserve Transformatorsignali
rad ngang rad ngang
Reserver Transformatorsignalingé Reserver Transformatorsignalingd
ad ng ad ng
5 Protokol |

5 Kommunikation protokoll

Detta avtal specificerar den fysiska anslutningen och kommunikationsprotokollet for
datautbyte mellan intelligenta stromsensorer i BA —serien och dataterminalutrustning. Dess

protokollmetod liknar kommunikationsprotokollet Modbus RTU .

Detta protokoll specificerar den fysiska anslutningen och kommunikationsprotokollet for datautbyte mellan
intelligent BA-seriens stromsensor och dataterminalutrustning, och protokollet liknar Modbus RTU-

kommunikationsprotokollet.
5.1 Kort beskrivning av avtalet
5.1 Kort beskrivning av protokoll

Kommunikationsprotokollet som anvdnds av de intelligenta BA -seriens stromsensorer definierar i detalj
datasekvensdefinitionerna av adresskoder, funktionskoder och kontrollkoder, som dr nddvéndiga for specifikt
datautbyte. Detta protokoll anvdnder en master—slav reaktiv anslutning pa en kommunikationslinje

(halvduplex), vilket innebidr att signaler sinds i motsatta riktningar pd en enda kommunikationslinje.
Forst adresseras signalen fran virddatorn till en unik terminalenhet (slav ), och sedan sinds

svarssignalen fran terminalenheten i motsatt riktning till vérden.

Kommunikationsprotokollet som anvinds av den intelligenta stromsensorn i BA-serien definierar
datasekvensdefinitionen av adresskod, funktionskod och kontrollkod i detalj, som allt &r nddvéndigt innehéll for
specifikt datautbyte. Detta protokoll anvénder en master-slave-svarsanslutning (halva -duplex) pé en
kommunikationslinje, vilket innebér att signalen sidnds i tvd motsatta riktningar pad en enda kommunikationslinje.
Forst adresseras signalen fran virddatorn till en unik terminalenhet (slav), och sedan svarssignalen fran
terminalanordningen sénds till virden i motsatt riktning riktning.

Detta protokoll tilliter endast kommunikation mellan vdrden ( PC, PLC, etc.) och
terminalutrustning, men tilldter inte datautbyte mellan oberoende terminalutrustning.

P4 detta sdtt kommer varje terminalanordning inte att uppta kommunikationslinjen ndr de initieras,
utan kommer endast att svara pa fragesignalen som anldnder till den lokala maskinen.



Detta protokoll tillater endast kommunikation mellan vérden (PC, PLC, etc.) och terminalutrustning, och gor det
inte tillata datautbyte mellan oberoende terminalutrustning, sé att varje terminalutrustning inte kommer att uppta

kommunikationslinjen nér de initieras, utan endast som svar pa forfragningssignal till maskinen.

5.2 Overforingsmetod

5.2 Overforingsmetod

1(



Informationséverforingen ar asynkron och i byte. Kommunikationsinformationen som sénds mellan
viarden och slaven dr i 11 -bitars ordformat, inklusive 1 startbit, 8 databitar (den minsta signifikanta
biten skickas férst), paritetsbit (ingen paritet) , 2 stoppbitar.

Informationséverforingen ar asynkron och enheten dr byte Kommunikationsinformationen som sidnds mellan
mastern och slaven ér ett 11-bitars ordformat, inklusive 1 startbit, 8 databitar (den minsta giltiga biten skickas forst),
paritetskontroll bit (ingen paritet), 2 stoppbitar.

5.2.1 dataramsformat

5.2.1 Dataram formatera

adresskod funktionsko dataomrade CRC —kod
Adresskod d Dataomrade CRC-verifieringskod
Funktionskod
1 byte 1 byte n byte 2 byte
1 byte 1 byte n byte 2 byte

5.2.2 adressfalt
5.2.2 Adress falt

Adressfidltet dr i boérjan av ramen och bestir av en byte (8 -bitars binir kod ) , som stricker
sig fran 0 till 255 i decimal . I vart system anvdnds endast 1 till 247, och andra adresser éar
reserverade. Dessa bitar identifierar adressen till den anvidndarspecificerade slutenheten som kommer
att ta emot data fran den anslutna virden. Adressen for varje terminalenhet mdste vara unik, och
endast den adresserade terminalen kommer att svara pd en fraga som innehdller denna adress. Nir
terminalen skickar tillbaka ett svar berdttar slavadressdatan i svaret vidrden vilken terminal

den kommunicerar med.

Adressfiltet dr 1 borjan av ramen och bestér av en byte (8-bitars binér kod). Decimalsystemet dr 0 ~ 255. I vart
system anvinds endast 1 ~ 247 . Ovriga adresser #r reserverade. Dessa bitar indikerar adressen till terminalenheten

som utsetts av anviandaren, som kommer att ta emot data fran virden som &r ansluten till den. Adressen for varje
terminalenhet méste vara unik och endast den adresserade terminalen kommer att svara pd frigan som innehéller
adressen. Nar terminalen skickar tillbaka ett svar beréttar slavadressdatan i svaret vdrden vilken terminal som

kommunicerar med Det.
5.2.3 IhREIm
5.2.3 Funktionell falt

Funktionsfdltkoden talar om for den adresserade terminalen vilken funktion som ska utforas.
F6l jande tabell listar funktionskoderna som anvinds av denna serie av enheter, sivdl som deras

betydelser och funktioner.

Funktionsfaltkoden talar om vilken funktion den adresserade terminalen utfor. Foljande tabell listar

funktionskoderna som anvinds i denna serie av enheter, samt deras betydelser och funktioner.

koden betydelse Beteende
Koda Menande Handling
03 Lis dataregistret Himta det aktuella bindra vidrdet for ett

. . eller flera register
Lés dataregistret

Héamta det aktuella binéra vérdet for ett eller flera
register




16 Férinstdll flera Stdll in bindra vdrden till en serie av
register flera register
Forinstéll flera register Still in det bindra vérdet pa en serie av flera register

5.2.4 Data falt
5.2.4 Datafilt

Datafdltet inkluderar data som krdvs av terminalen for att utfora en specifik funktion
eller data som samlas in ndr terminalen svarar pd fragan. Innehdllet i dessa data kan vara
numeriska véirden, referensadresser eller instdllningsvidrden. Till exempel: funktionsfidltkoden

talar om for terminalen att ldsa ett register, och datafdltet mdste ange fran vilket register



Starten och hur mycket data som ska ldsas, den inbdddade adressen och data varierar beroende péa
typen och innehdllet mellan slavarna.

Datafiltet innehaller data som krévs av terminalen for att utfora en specifik funktion eller data som samlas in nér
terminalen svarar pa en frdga. Innehallet i dessa data kan vara numeriska vérden, referensadresser eller
instéllningsvérden. Till exempel: funktionsfaltkoden talar om for terminalen att ldsa ett register, dataféltet méste ange
vilket register som ska utgd frdn och hur ménga data som ska ldsas. Den inbidddade adressen och data varierar

beroende pa typen och innehallet i slav.
5.2.5 R
5.2.5 Felkontrollfalt

Detta fdlt tilldter vidrdar och slutpunkter att kontrollera efter fel under Overforing.
Ibland, pa grund av elektriskt brus och andra stérningar, kan en uppsdttning data &dndras péa
linjen ndr den Overfors fran en enhet till en annan. Felkontroll kan sdkerstdlla att virden
eller terminalen inte svarar pa data som har &ndrats under Overforingen , vilket forbdttrar
systemets sdkerhet och effektivitet, felkontroll anvidnder en 16-bitars cyklisk redundansmetod
(CRC16).

Det hér faltet gor det mgjligt for varden och terminalen att soka efter fel under 6verforing. Ibland, pa grund av
elektriskt brus och andra storningar, kan en uppséttning data ha vissa fordndringar pa linjen nédr de 6verfors fran en
enhet till en annan. Felkontroll kan sdkerstilla att virden eller terminalen svarar inte pa data som har dndrats under
overforingen. Detta forbéttrar systemets sidkerhet och effektivitet, och felkontrollen anvidnder en 16-bitars cyklisk
redundansmetod (CRC16).

5.2.6 Metod for feldetektering
5.2.6 Metoder for feldetektering

Felkontrollfdltet upptar tvd byte och innehdller ett 16 -bitars bindrt virde. CRC— virdet
berdknas av den sindande enheten och ldggs sedan till dataramen. Den mottagande enheten berdknar om
CRC- védrdet ndr den tar emot data och jamfor det sedan med vdrdet i det mottagna CRC —fdltet. Om

de tvd virdena inte ar lika , det intrdffar. misstag.

Felkontrollféltet upptar tva byte och innehdller ett 16-bitars bindrt virde. CRC-vérdet berdknas av den sdndande
enheten och ansluts sedan till dataramen. Den mottagande enheten berdknar om CRC-vérdet nér den tar emot data och

jamfor det sedan med virdet i det mottagna CRC-faltet. Om de tva virdena inte dr lika, kommer det att hénda fel.

Nar du utfor en CRC— operation, forinstall forst ett 16 —bitars register till alla 1:or och kor
sedan kontinuerligt de 8 bitarna av varje byte i dataramen med det aktuella vardet pa registret .
Endast de 8 bitarna i varje byte ar Databitarna delta i genereringen av CRC Start— och
stoppbitarna och mojliga paritetsbitar paverkar inte CRC:n . Nar en CRC genereras ar de 8 bitarna i
varje byte Detta register utfor en XOR-operation med ett forinstallt fast varde ( 0AOOIH ) Om den

lagsta biten ar 0, utfors ingen bearbetning.

I CRC-operationen, forinstdll forst ett 16-bitars register till alla 1:or, och berdkna sedan kontinuerligt de 8 bitarna
i varje byte i dataramen med det aktuella vardet pa registret, endast 8 data per byte Bitar deltar i genereringen av CRC,
starta bit, stoppbit och eventuell paritetsbit paverkar inte CRC. Néir CRC genereras XOReras de 8 bitarna i varje byte
med innehéllet i registret, och sedan skiftas resultatet till den laga biten, och den hdga biten kompletteras med "0", och
den minst signifikanta biten (LSB) &r vixlade ut och kollade. Om det dr 1, XOReds detta register med ett forinstéllt
fast varde (0AOO1H). Om den ldgsta biten &r 0 dr ingen bearbetning det Gjort.

Ovanstiende bearbetning upprepas tills 8 skiftoperationer utférs. Nir den sista biten ( 8:e biten)
skiftas, kommer ndsta 8 —bitars byte och



Det aktuella vidrdet av registret utsdtts for en XOR-operation, och de ovan ndmnda 8-skift XOR-
operationerna utfors ocksd. Nir alla bytes i dataramen har behandlats dr det slutliga vérdet

som genereras CRC—virdet.

Ovanstaende bearbetning upprepas tills 8 skiftoperationer utfors. Néar den sista biten (8:e biten) skiftas, XOReds
ndsta 8-bitars byte med det aktuella vérdet pa registret, och de andra 8 utfors ocksd. Nér alla Byten i dataramen

bearbetas, det slutliga virdet som genereras 4r CRC-vérdet.



Processen att generera en CRC ar:

(1) Forinstall ett 16 —bitars register som OFFFFH ( alla 1) , kallat CRC -register. .
8 bitarna av den forsta byten i dataramen med den l4ga byten i CRC- registret, och lagra
resultatet tillbaka i CRC -registret. FlyttaCRC— registret en bit at hoger, fyll den hogsta
biten med 0 och ta ut och detektera den ldgsta biten.

Om den ldgsta biten &r O : upprepa det tredje steget (nidsta skift ) ; om den ldgsta biten &r 1 :
jamfor CRC— registret med ett forinstdllt fast vérde

(0AO01H) utfér en XOR-operation.
Upprepa steg tre och fyra tills du har 8 skift. P& detta sdtt bearbetas hela atta bitar.

(2)  Upprepa steg 2 till 5 for att bearbeta de nasta atta bitarna tills

alla byte har bearbetats. Det slutliga vardet pa CRC -registret ar vardet

pa CRC .

Processen att generera en CRC ér:

(1) Forinstill ett 16-bitars register som OFFFFH (alla 1:or), vilket kallas CRC-register. . XELLER de 8 bitarna
av den forsta byten i dataramen med den 14ga byten i CRC-registret och lagra resultatet tillbaka till CRC-
registret. Flytta CRC-registret en bit &t hoger, fyll den hogsta biten med 0 och flytta ut den 14gsta biten och
kontrollera. Om den légsta biten &r 0: upprepa det tredje steget (nista skift); om den ligsta biten &r 1:
XELLER CRC-registret med ett forinstillt fast virde (0AOO1H). Upprepa det tredje och fjarde steget tills 8
skift. Hela atta bitar bearbetas pa detta sitt.

(2) Upprepa steg 2 till 5 for att bearbeta nésta étta bitar tills alla byte har

bearbetats. Det slutliga CRC-registervérdet d&r CRC-vérdet.

en metod for att berdkna CRC med hjdlp av en forinstdlld tabell . Dess huvudsakliga egenskap
iar att berdkningshastigheten dr snabb, men tabellen krdver ett stort lagringsutrymme. Denna metod

kommer inte att beskrivas i detalj hdr. Se relevant information.

Dessutom finns det en metod for att berdkna CRC med hjélp av en forinstédlld tabell. Dess huvudsakliga
funktion ar snabb berikningshastighet, men tabellen kréver ett storre lagringsutrymme. Denna metod kommer inte att

upprepas hér, se relaterat material.

5.3 Introduktion till funktionskoder
5.3 Introduktion till funktion koder
5. 3.1 Funktionskod 03H: Lids register
5.3.1 Funktionskod 03H: 14s Registrera
Denna funktion tillater anvidndare att f4 data och systemparametrar som samlas in och
registreras av enheten. Det finns ingen gridns for antalet data som begdrs av vdrden pd en gang,

men det kan inte Overskrida det definierade adressintervallet.

Denna funktion gor det mojligt for anvéndare att hdmta data och systemparametrar som samlas in och registreras
av enheten. Antalet data som begérs av virden péd en ging &r obegrinsat, men det kan inte verskrida det definierade

adressintervallet.

Fol jande exempel &r de grundlidggande data som samlats in fran ldsning av 2 slavmaskiner nr 01

( varje adress i dataramen upptar 2 byte) aktuell och aktuell decimalplats . Adressen for
1!



nuvarande Idr 0006H och adressen f6r nuvarande decimalplats I Point . &r 0007H .

Foljande exempel ldser 2 grundlidggande data som samlats in fran slav 01 (varje adress i dataramen upptar 2 byte)
aktuella, aktuella decimaler, adressen for nuvarande I &r 0006H, adressen for nuvarande decimalplats 1 Point For
0007H.

TN . X S EIEEYSY
FHLKIE RIE(ER AL (1]
Returned
Host send Send Message Slave return
messages
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Hohkhg Hohbhg
01H 01H
Address code Address code
I AEEA I AEEA
UIRE .E5 03H JIRE .E5 03H
Function code Function code
lﬁ{ T 00H FTEL 04H
Eas bk High byte Number of bytes
Starting add 1] ¥ ¥ T
arting address KT 06H Ay Bk m'?ﬁ 13H
Low byte (H ) High byte
. f==as Register data =i
By e B oon s 88H
Number of High byte (Current) Low byte
umbper O JE Sz ¥ By 2 He
. RS iy B A
registers 02H e s g ) 00H
Low byte (H R /NEAL) | High byte
Register data
N ([ E201] Current decimal | &=
CRC #455h4 24H ( 01H
Low byte places) Low byte
CRC verification
code
gl N {iSS2uE]
" 0AH CRC Z5fi% BFH
High byte Low byte
CRC e
verification code 'EJ e 5DH
High byte

5. 3. 2 Funktionskod 10H: Skriv register
5.3.2 Funktionskod 10H: skrivregister

Funktionskod 10H tillater anvindaren att dndra innehdllet i flera register. Systemparametrarna och
omkopplarens utgingsstatus kan skrivas med detta funktionsnummer. Vérden kan skriva upp till 16 (32 byte)
data 4t gangen.

Funktionskod 10H tillater anvéndare att &ndra innehdllet i flera register. Systemparametrarna och
véixelutgangsstatus for instrumentet kan skrivas med detta funktionsnummer. Vérden kan skriva upp till 16 (32 byte)
data vid en tid.

F6l jande exempel &r for att dndra instrumentadressen och baudhastigheten pd 025AH for
instrumentet vars forinstallda adress &r 0Ol.

Foljande exempel &r att dndra adressen och baudhastigheten for 025AH-métaren med den forinstillda adressen 01.

s KIEE R . R EE R
WK% § ML ] )
Send Returned
Host send Slave return
Message messages
Hb kAl Hb ik fE
BAERS 01H RIS 01H
Address code Address code
I AEEA I AEEA
jJ.E(ﬁ g 10H jJ'E(ﬁ g 10H
Function code Function code
Py N .
High 02H Hi H,ﬁh . 02H
i e
Starting address | K77 o
g g RS
Low 5AH addres 5AH
Low byte
byte s
T AT
SrmsgE | SEST
A S T 00H s | 00H
Number of - High byte
isters byte -
regis >
s 7% | olH V| | Numbe | [ 01H




Low r of Low byte
byte registe
1S
- CRC [ =
T M CRC {iSSH] oM
Number of bytes 5 | Low byte
fith
e CRC | . . .
025AH mH%h 01H ific | T em
Sk % W i verific .
155 N s | Highbyte
byte ation
025AH
Data to be code
ata JE—
. {[iE =)
written
Low 00H
byte
{iS=2t)
CRC Z5fi% Low 88H
CRC byte
verification =R ]
code High FAH
byte
5.4 Korrespondensadresslista
5.4 Kommunikationsadresstabell
Or
dl
Seri
Word Las / dn Typ av
enum namn forklara gd enhet data T Anmdrkning
i ata Typ
mer adress namn Forklaring skri W Enhet Anmérkningar
Serie Word v ol av data
1- adress Lis / e
num skriv | .
mer d
le
ng
th
) nuvarande )
1 0x06 jag R 1 A Uintl6 0-9999
Nuvarande
Aktuell
) decimal )
2 0x07 I Point R 1 —_ Uintl6 1-8
- platser
0x25A hog postadress 1-247
0x25a hog Addr postadress | R/W — Séandningsadress 254
bit . Sandningsadress 254
3 1 Uintl6
0x25A lag )
. baudhasti 0-5:9600,19200 384
bit Baud R/W bps
ghet 00,
0x25a lag .
. Baudhastig 1200, 2400, 4800
bit het
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0x25B hog

bit

0x25b hog
bit

reserv
erad

Reserve

rad

Uintl6
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0x25B lag

) Kol Kontrolle RIW
blt0X2_5b u}?p a ra siffra

lag bit Kolla lite

0-3:

0 : ingen paritet 8
databitar 1
Stopp bit
1: ingen paritet 8
databitar 2
Stopp bit
2 : Udda paritet 8
databitar 1

Stopp bit
3 : Jamn paritet &
databitar 1
Stopp bit
0-3:

0: Ingen paritet 8
databitar

1 stopp bit
1: Ingen paritet 8 databitar
2 stoppbitar
2: Udda paritet 8 databitar
1 stoppbit
3: Jdmn paritet 8 databitar
1 stoppbit

5.5 Aktuell signalanalys

5.5 Stromsignalanalys
Aktuellt verkligt vdrde =1*10"(4-1 Point)
Faktiskt stromvérde = I *10°(4-1_Point)

6 Bestil Iningsexempel

6 Bestillningsexempel

BA20(IT)-AI/l integrerad
medelvaxelstromssensor
hjalpstromforsorjning: DC 12V
Ingang: AC 5A

Utgang: DC 4-20mA

Noggrannhet: 0,5niva

BA20( II )-AI/I Endelad genomsnittlig AC-
stromsensor Stromforsérjning: DC 12V
Ingang: AC 5A

Utgang: DC 4-

20mA Noggrannhet:

Klass 0,5

BAS5O(IT)-AI/V-CTF delad sann RMS AC-
stromsensor extra stromforsorjning: DC 24V
Ingang: AC

100A Utgang:

12




DCO0-5V

Noggrannhet:

Niva 0,5

Kommunikation:

RS485

BAS50( II )-AI/V-CTF Split typ sant effektivt virde AC-stromsensor
Stromforsorjning: DC 24V

Ingéng: AC 100A

13



Utgang: DC 0 -5V
Noggrannhet: Klass 0,5
Kommunikation:
RS485

BAS5OL(IT)-AI/IC integrerad medelvarde for
vaxelstromssensor extra stromforsorjning: DC
12V

Ingang: AC 1A

Utgang: DC 4-20mA

Noggrannhet:

Klass 0,5

Kommunikati

on: RS485

BASOL(IT)-Al/IC Endelad genomsnittlig AC-reststromssensor
Stromforsorjning: DC 12V

Ingéng: AC 1A

Utgang: DC 4 -

20mA Noggrannhet:

0,5 niva

Kommunikation: RS485
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